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OBSERVATORIO VIRTUAL (VO)

En las Ultimas décadas la produccién de datos

astrondmicos (observacion y simulaciéon) ha crecido de
forma exponencial.

El interferémetro ALMA (Chile) producira

ininterrumpidamente una media de 10° pixeles por
segundo en 2011.

La alianza internacional del Observatorio Virtual (www.ivoa.net)
se credb para cumplir los siguientes requisitos:

 Estandarizar el formato de los datos (XML, UCD, etc)

* Estandarizar los protocolos de comunicacion: VO-clients,
services, VO Registry, SIA, SSA, ...

Los miembros del proyecto AMIGA+ pertenecen al
Spanish Virtual Observatory (SVO: http://svo.laeff.inta.es)


http://www.ivoa.net/

Radio VO

RADAMS es el primer modelo completo de
o observaciéon radio para el Observatorio Virtual

Data Model for Observation Observation Curation
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RADIOTELESCOPIO IRAM-30m

IRAM (www.iram.fr) es un instituto internacional de radio
astronomia milimétrica con sede en Grenoble (Francia). Las
instituciones participantes son: CNRS (Francia), IGN (Espana) y
Max Planck Institute (Alemania)

*Ubicado en Sierra Nevada
a 2950 metros.

*Mide 30m de didmetro.
*Operaal, 2y 3mm.
*Observa con receptores
heterodinos y boldmetros.
*Recibe 150-200
astronomos visitantes al
ano.



http://www.iram.fr/

RADIOTELESCOPIO IRAM-30m
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Telescope Archive for Public Access (TAPAS)

TAPAS es un archivo publico ubicado en IRAM para acceder
a las observaciones del radiotelescopio IRAM-30m (datos vy

meta-datos).

Caracteristicas:

* Queries:
* Por proyecto (IP, nUmero)
Por fuente (nombre, resolver NED )
* Por posicion
Por frecuencia de observacion
Por tipo de observacion

* Salida:
* Compatible con el VO
* Informacion sobre el proyecto
* Lista de scans
* Calibracién (solo heterodino)
* Enlace hacia los datos

Politica de acceso a
los datos: publico,
IRAM, privado
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Modelo de Datos

El modelo de datos es la implementacion de
modelo teérico RADAMS desarollado en el IAA
(Santander Vela et al. 2008) teniendo en cuenta las
particularidades del New Control System (NCS) del
IRAM-30m

* El NCS facilita informacién exhaustiva para asegurarse
de la calidad de los datos

* El uso de RADAMS garantiza que sea VO-compliant

* Integra un sistema de control de acceso a datos

* Anade funcionalidades para un uso de ingenieria
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SOFTWARE

TAPAS esta implementado con el WEB Framework
DJANGO (www.djangoproject.com) :
7 * Patréon de disefio MVC (Model-View-Control)

* Open source
* Desarrollado en Python
* Centrado en desarrollo agil (Rapid Application

Development)

Implementacion del Modelo de Datos en una base de
datos MySQL: 50 tablas con 57 relaciones y unos 200
atributos.

Por el modelo de datos, el datafiller es la parte mas
compleja del sistema:
* Insercién de datos en tiempo real
* “Parsing” de los XML usando Xpath
* Meta-descripcion del modelo de datos para evitar el
acoplamiento entre la fuente de informacién (NCS) y el

modelo de datos.

(V. Espigares)


http://www.djangoproject.com/
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Lorem ipzum dolor =it amet, consectetuer adipiscing elit, Mullam malesuada suscipit pede. Mullam ipzum lacus, varius
wel, nonummy in, conzequat ut, negque, Wivamuz wiverra, Duis dolor arcu, lacinia sit amet, sollicitudin zed, aliguet wel,
quam. Pellentezque molestie laoreet tortor. fenean gquam. Pellentesque magna metus, venenatis sit amet, congue
nec, dictum in, est, Aliguam nibh. Integer congue nislin maurz, |t dsus diam, ornare eget, interdum id, tincidunt at,
eros,

Lorem ipsum ...

Lorem ipzum dolor =it amet, consectetuer adipiscing elit, Mullam malesuada suscipit pede. Mullam ipzum lacus, varius
wel, nonummy in, conzequat ut, negque, Wivamuz wiverra, Duis dolor arcu, lacinia sit amet, sollicitudin zed, aliguet wel,
quam. Pellentezque molestie laoreet tortor. fenean gquam. Pellentesque magna metus, venenatis sit amet, congue
nec, dictum in, est, Aliguam nibh.

IRAM - 1AA - CSIC

(J.E. Ruiz)
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Projects List
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Project ID Pl Priority Rank Title Mode Spent Time
165_06 Dieter Lutz h & i AMBO obzervations of a complete color selected =a OnoOff &8, 7h [F107)
165 08 Baker & Omont h i Formaldehwde &bzorption in the Gravitational Lens OnOff &8, 7h (107
165 08 T. R. Greve i & survey of sulfur-bearing species in starbursts: Onoff &8, 7h [/107)
165_06 Mern Martin 1 fwverage star formation in high-z SWIRE ULIRG: OnOff 68.7h [F107)
165_08 F. Mok # The COSMOS deep field: constraining dust-obzcured OnOff 68, 7h [F107)
165_08 Hennemann & Yery cold dust associated with molecular gas in M Onoff &8, 7h [/107)
165_06 Dorezzoundiram # What happenz to the outer dizks when planets form OnOff &8, 7h [F107)
165 06 Wlahakis & Swift monitorng of MRACTE0 autburt anoff &8, 7h (107

165_06 Sicilia-feuilar f Mew high extinction Galactic clouds OnoOff &8, 7h (F107)

IRAM - 1AA - CSIC

(J.E. Ruiz)
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2ez Brx

Source Offsets

13546 0736 18:28 Cas & point 1x4 &100 1,209 4 32 & -10 &4 21 12 & 0072 149 +-
135/¢ 0736 18:28 Cas & point 1x4 &100 dean) 4 32 & -10 &4 2 12 & 0072 149 +-
13546 0736 18:28 Cas & 180_06 point 1x4 &100 1,209 4 32 & -10 &4 21 12 & 0072 149 +-
135/6 0736 18:28 Cas & 180_08 point 1x4 &100 deain) 4 32 & -10 &4 2 12 & 0072 149 +-
13546 0736 18:28 Cas & 180_06 point 1x4 &100 1,209 4 32 & -10 &4 21 12 & 0072 149 +-
135/¢ 0736 18:28 Cas & 180_08 point 1x4 &100 dean) 4 32 & -10 &4 2 12 & 0072 149 +-
13546 0736 18:28 Cas & 180_06 point 1x4 &100 1,209 4 32 & -10 &4 21 12 & 0072 149 +-
135/6 0736 18:28 Cas & 180_08 point 1x4 &100 deain) 4 32 & -10 &4 2 12 & 0072 149 +i-
13546 0736 18:28 Cas & 180_06 point 1x4 &100 1,209 4 32 & -10 &4 21 12 & 0072 149 +i-
135/¢ 0736 18:28 Cas & 180_08 point 1x4 &100 dean) 4 32 & -10 &4 2 12 & 0072 149 +i-
13546 0736 18:28 Cas & 180_06 point 1x4 &100 1,209 4 32 & -10 &4 21 12 & 0072 149 +-
135/6 0736 18:28 Cas & 180_08 point 1x4 &100 deain) 4 32 & -10 &4 2 12 & 0072 149 +i-
13546 0736 18:28 Cas & 180_06 point 1x4 &100 1,209 4 32 & -10 &4 21 12 & 0072 149 +i-
135/¢ 0736 18:28 Cas & 180_08 point 1x4 &100 dean) 4 32 & -10 &4 2 12 & 0072 149 +i-
13546 0736 18:28 Cas & 180_06 point 1x4 &100 1,209 4 32 & -10 &4 21 12 & 0072 149 +-
135/6 0736 18:28 Cas & 180_08 point 1x4 &100 deain) 4 32 & -10 &4 2 12 & 0072 149 +-




FUTURO

La primera version de TAPAS estara disponible al publico
o al final de diciembre 2008. (vease www.iram.es)

Propuestas:

*Reduccion de datos on-line (MASSA, MADCUBA).

*Datos de calibracién del boldmetro.

*Ampliacién de los datos publicos (Large Program)

*Uso interno de ingenieria (pointing, calibracion, receptores, ...)



CONCLUSIONES

* Proyecto AMIGA+ entre el IAA y el IRAM para crear un
archivo en el radiotelescopio IRAM-30m

* El archivo TAPAS esta habilitado para el VO

* TAPAS esta implementado con el WEB framework
DJANGO

* El modelo de datos es la implementacion del modelo
tedrico RADAMS teniendo en cuenta la particularidades
del NCS

* El datafiller tiene una meta-descripcién del modelo de
datos para evitar el problema de acoplamiento.

* Se prevee integrar herramientas de reduccién de datos
on-line (VO-compliant)




	Slide 1
	Slide 2
	Slide 3
	Slide 4
	Slide 5
	Slide 6
	Slide 7
	Slide 8
	Slide 9
	Slide 10
	Slide 11
	Slide 12
	Slide 13
	Slide 14
	Slide 15
	Slide 16
	Slide 17

